
电动夹爪、灵巧手
适配协作机器人...



陆昱名
Cloud Lu

机器人自动化技术产品工程师

电话: 021-80366179

邮箱: clu@igus.net

易格斯的低成本自动化代表什么，有哪些选择，如何轻松实现自动化？

工业机器人通常价格高昂。机器人系统需要3至4年的时间才能实现投资回报。但是，想要小

批量成产更多产品类型的中小型企业却有着完全不同的要求。他们经常发现，引入自动化技

术是一件非常复杂且费时的事情。这本杂志旨在向您证明事实并非如此，并将为您介绍投资

回报快且能降低成本的易格斯低成本自动化技术，以及如何使用它来提高生产率。易格斯的

低成本自动化团队的目标是，让所有人都能获得成本效率高且用户友好的自动化解决方案。
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快速响应

单向行程运动最短时间0.1秒

力四挡可调

夹持力8-20N（可通过旋钮调节）

长寿命

千万次循环，超越气爪

控制器内置

占用空间小，方便集成

小体积

产品尺寸仅为30*24*93.9mm

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

RBTX-HITBOT-GP-0001
集成伺服系统的小型电动夹爪

型号: RBTX-HITBOT-GP-0001 参数
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夹持力大

总行程20毫米，夹持力30-80N

精准控制

重复定位精度±0.02mm

长寿命

千万次循环，超越气爪

行程时间

单向最短时间0.40s

控制方式

485、I/O输入输出

运动方式

二指平动

RBTX-HITBOT-GP-0002
精准力控，满足狭小空间高速稳定的夹持需求

型号: RBTX-HITBOT-GP-0002 参数
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RBTX-HITBOT-GP-0003
通过Modbus精准控制力、位、速度

多用途

夹持掉落检测和区域输出

精准控制

通过Modbus控制力、位、速度

长寿命

千万次循环，超越气爪

控制器内置

占用空间小，方便集成

快速响应

单向行程运动最短时间仅 0.3秒

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

型号: RBTX-HITBOT-GP-0003 参数
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多用途

夹持掉落检测和区域输出

精准控制

重复定位精度±0.02mm

灵活更换

末端可更换，适配各种需求

控制器内置

占用空间小，方便集成

控制方式

485（Modbus RTU）脉冲、I/O

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

RBTX-HITBOT-GP-0005
通过Modbus精准控制力、位、速度

型号: RBTX-HITBOT-GP-0005 参数
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RBTX-HITBOT-GP-0007
行程60mm，夹持力150N机械自锁，断电不掉落

大行程

夹爪总行程60mm（可调）

夹持力

60~150N，推荐夹持重量≤1.5kg

结构自锁

机械自锁，断电不掉落

控制器内置

占用空间小，方便集成

快速响应

单向行程运动最短时间 0.6秒

长寿命

千万次循环，超越气爪

型号: RBTX-HITBOT-GP-0007 参数
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大行程

夹爪总行程80mm（可调）

夹持力

80~200N，推荐夹持重量≤2kg

结构自锁

机械自锁，断电不掉落

控制器内置

占用空间小，方便集成

快速响应

单向行程运动最短时间仅 0.8秒

长寿命

千万次循环，超越气爪

RBTX-HITBOT-GP-0008
行程80mm，夹持力200N机械自锁，断电不掉落

型号: RBTX-HITBOT-GP-0008 参数

夹持力

60~150N，推荐夹持重量≤1.5kg
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RBTX-HITBOT-GP-0302
夹持力40-130N行程130mm的Y型电爪

长行程

总行程最长达到 130mm

控制方式

485通讯，EIA485总线控制

夹持力大

夹持力40-130N连续可调

控制器内置

占用空间小，方便集成

精准控制

重复定位精度±0.02mm

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

型号: RBTX-HITBOT-GP-0302 参数
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高频率

单行程运动最短时间0.5秒

高精度

重复定位精度±0.03mm

高负载

推荐夹持重量≤1kg

即插即用

六轴机械臂专属电动夹爪

指尖可换

末端可更换，适配各种需求

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

RBTX-HITBOT-GP-0101
行程35mm，夹持力50N兼容六轴协作机械臂

型号: RBTX-HITBOT-GP-0101 参数

控制方式

485通讯，EIA485总线控制
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RBTX-HITBOT-GP-0102
行程50mm，夹持力140N兼容六轴协作机械臂

高频率

单行程运动最短时间0.5秒

高精度

重复定位精度±0.03mm

高负载

推荐夹持重量≤2kg

即插即用

六轴机械臂专属电动夹爪

指尖可换

末端可更换，适配各种需求

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

型号: RBTX-HITBOT-GP-0102 参数

09



即插即用

六轴机械臂专属电动夹爪

高频率

单行程运动最短时间0.2秒

驱控一体

集成伺服系统，即插即用

控制器内置

占用空间小，方便集成

指尖可换

末端可更换，适配各种需求

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

RBTX-HITBOT-GP-0104
六轴机械臂专属12mm行程电动夹爪

型号: RBTX-HITBOT-GP-0104 参数

高精度

重复定位精度±0.03mm
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RBTX-HITBOT-GP-0105
集成伺服系统适配各种需求

夹持力大

夹持力80N，行程20mm

精准控制

重复定位精度±0.02mm

即插即用

六轴机械臂专属电动夹爪

控制器内置

占用空间小，方便集成

指尖可换

末端可更换，适配各种需求

柔性夹持

可夹取易碎易变形物品

型号: RBTX-HITBOT-GP-0105 参数
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RBTX-HITBOT-GP-0401
三指定心电爪从容应对圆柱体抓取任务

高性能

夹持力30-80N，能量密度高

大行程

总行程20mm（连续可调）

精准控制

可通过Modbus精准控制

控制器内置

占用空间小，方便集成

快速高效

定位精度±0.03mm，单向行程0.5s

三指定心夹爪

三指抓取方式，适用于多种场景

型号: RBTX-HITBOT-GP-0401 参数

精准控制

重复定位精度±0.02mm
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旋转电爪

支持无限旋转和相对旋转

精准控制

旋转和夹持力、位、速度可以精准控制

长寿命

千万次循环，超越气爪

控制器内置

占用空间小，方便集成

控制方式

旋掷Modbus 戏考播刷咖

柔性夹持

夹持力最大100N，旋转扭矩最大1.5Nm

RBTX-HITBOT-GP-0202
支持无限旋转和相对旋转无滑环，维护成本低

型号: RBTX-HITBOT-GP-0202 参数
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RBTX-HITBOT-GP-0203
集成伺服系统的旋转电动夹爪

多用途

支持无限旋转和相对旋转

高性价比

无滑环，维护成本低

精准控制

旋转和夹持力、位、速度可以精准控制

长寿命

千万次循环，超越气爪

控制器内置

占用空间小，方便集成

控制方式

支持 Modbus 总线控制和 I/O 控制

型号: RBTX-HITBOT-GP-0203 参数
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无需气源

可吸取重量1kg，无需气源

快速吸放

吸取0.5秒，释放0.3秒

吸力大

吸力10-50N连续可调

控制器内置

占用空间小，方便集成

控制方式

支持Modbus 总线控制和I/O控制

智能检测

吸取和掉落检测，安全可靠

RBTX-HITBOT-ESC-0001
无需气源，快速吸取应用广泛的电动吸盘

型号: RBTX-HITBOT-ESC-0001 参数
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易格斯3D打印服务
助力机器人行业快速低成本量产
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小负载机器人配合电动夹爪通常需要匹配客户产品，外形存在各种各样的定制化需求，这在
传统制造工艺下显得困难重重，效率难以提升，但是，结合易格斯3D打印服务，您无需常
备库存，因为一件起订，且易格斯最快24小时交货；无需担心使用效果，因为易格斯在全
球市场有数以万计的使用案例，无需担心可制造性，因为易格斯3D打印对零件外形几乎没
有限制；易格斯致力于向每一位客户提供3D打印服务，您可以在前期，获得易格斯的免费
样品支持和选型指导。

我们提供的3D打印解决方案：

• 线上查询价格，操作简单
• 多种工艺和材料，根据工况推荐
• 使用寿命可计算
• 可行性分析、后加工、染色等功能

• 购买高性能材料，自主打印
• 摩擦学性能优秀，免维护、自润滑
• 几十种材料，应对不同工况需求
• 工艺包括SLS、FDM、DLP

3D打印服务 3D打印材料

联系3D打印专家
王世杰 Quill Wang
电话：021-80366939
邮箱：qwang@igus.net
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Carecos Kosmetik GmbH 公司正面临一些问题：产品更换到期，该公司必须为其包装机制
造新的夹具。由于金属夹具成本高且生产时间长，Carecos Kosmetik GmbH 最初尝试使用 
ABS 和 PLA 等标准塑料 3D 打印夹具。然而并没有得到满意的结果。然后，制造商求助于
我们，找到了摩擦优化的线材 iglidur i150，这是一种非常坚固且抗冲击的 3D 打印材料，
只需 10 到 12 小时打印夹具。

3D打印案例展示



18

小体积，安装灵活

指尖可更换 柔性夹持

结构紧凑 控制器内置

自适应抓取，指尖可换



指尖可更换 快速响应

快速响应，又快又稳

千万次循环，使用寿命长，吸盘推荐吸取

重量1公斤以内，吸取0.5秒，释放0.3

秒，能快速准确完成指定任务。

产品拥有夹持掉落检测、区域输出功能，

机器重量1.5kg，防护等级IP20，推荐夹

持重量≤1kg，实现高精度定心抓取。

快速吸放 千万次循环

快速响应，精准力控
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如何选择一款合适的电动夹爪？

确认电动夹爪的形式,
双指平行、双指Y型、三指、旋转型……

确认被抓工件的重量
以及所需要的夹持力。

确认抓取需要的行程。

随时和我们的工程师联系！

01

02

03

04
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联系我们
与我们的自动化专家30分钟内

找到最经济实惠的有效解决方案。

已完成超过3000个项目 专家客服企业微信 专家客服企业微信



联系我们
与我们的自动化专家30分钟内

找到最经济实惠的有效解决方案。

已完成超过3000个项目 专家客服企业微信 专家客服企业微信

低成本机器人市场


